








Особенности передатчика

Особенности 4-х канального передатчика:
1. Многоуровневый индикатор заряда батареи.
2. Сочетание эргономики и стандартной формы передатчика.
3. Переключатели DIP подходят для различных серво. Можно
выполнять такие маневры, как подъем, снижение, вперед, назад,
влево, вправо и так далее.
4.  4-х канальный микрокомпьютер выполняет роль кодировщика,
РРМ модуляция, выходная мощность <=200MW, ток 1500мА:
источник питания 1,2В х 8 Nl-Cd аккумуляторов (9,6В 600мАч) или
1,5В х 8АА батарей.

Управление и функции передатчика: MODE 1
1. Левая ручка тангаж/ курс управляет движением модели

вперед-назад и разворотом вокруг оси. Нажмите ручку от себя, чтобы
лететь вперед, потяните ее вниз, чтобы лететь назад. Чтобы развернуть
модель против часовой стрелки - ручку влево, по часовой стрелке –
вправо.

2. Правая ручка газ/крен управляет высотой и креном
влево/вправо. Чтобы взлететь вверх, нажмите ручку от себя, чтобы
снизить высоту - на себя. Чтобы перемещаться правым боком - ручку
вправо, левым боком - ручку влево.

MODE 2
1. Левая ручка газ/курс управляет высотой и разворотом вокруг

оси (курс). Чтобы взлететь вверх, нажмите ручку от себя, чтобы снизить
высоту - на себя. Чтобы развернуть модель против часовой стрелки -
ручку влево, по часовой стрелке - вправо.

2. Правая ручка тангаж/крен управляет движением модели
вперед-назад и креном влево/вправо. Нажмите ручку от себя, чтобы
лететь вперед, потяните ее вниз, чтобы лететь назад. Чтобы
перемещаться правым боком - ручку вправо, левым боком - ручку
влево.

3. Индикатор питания показывает состояние батареек (или
аккумуляторов) передатчика. Зеленый цвет означает, что заряд
достаточный. Желтый - что батареи разряжены и их необходимо
заменить. Красный - что батареи передатчика сильно разряжены и
продолжать полеты без замены батарей нельзя.

4. Триммер тангажа служит для регулировки полета вперед и
назад. Сдвиньте триммер вперед, чтобы лететь вперед, сдвиньте
назад, чтобы лететь назад.

5. Триммер курса регулирует направление полета (курс).
Сдвиньте триммер влево, чтобы повернуть вертолет по часовой
стрелке, вправо - против часовой стрелки.

6. Триммер газа служит для регулировки набора высоты и
снижения. Сдвиньте триммер вперед, чтобы поднять вертолет, назад -
чтобы опустить.

7. Триммер крена регулирует полеты Вашего вертолета влево и
вправо. Сдвиньте триммер влево для того, чтобы лететь влево;
сдвиньте триммер вправо, чтобы лететь вправо.

8. Выключатель питания включает и выключает передатчик.
9. Антенна служит для передачи радиосигнала.
10. Разъем для сменного кварца позволяет изменять частоту

передатчика заменой кварца.
11. Разъем для зарядки аккумуляторов (если они

используются) в передатчике.
12. Отсек для батарей. Пожалуйста, следите за полярностью

батарей.

Назначение переключателей на задней поверхности
передатчика

1 Реверс курса. Реверс рукоятки курса.
2. Реверс крена. Реверс серво элерона.
3. Реверс тангажа. Реверс серво руля высоты.
4. Реверс газа. Реверс рукоятки газа.     5.
Не используются.





Установка аккумулятора

1. Установка аккумулятора. Установите аккумулятор в
специальном держателе на вертолете.

2. Установка центра тяжести. Расположите вертолет на
горизонтальной поверхности и установите флайбар
перпендикулярно к хвостовой балке.  Держа вертолет за
флайбар указательными пальцами, как показано на рисунке 8,
приподнимите вертолет и проверьте расположение центра
тяжести. Хвостовая балка должна быть параллельна земле.
Если это не так, отбалансируйте вертолет, передвигая
аккумулятор вперед и назад. Проверяйте центр тяжести только
при установленном аккумуляторе и кабине.

 Настройка тарелки автомата перекоса
1. Проверка настройки тарелки автомата перекоса.

Переместите ручку газа и триммер газа вниз, в позицию минимального
газа. Переместите триммер тангажа и триммер крена в среднее
положение. Включите передатчик и затем подключите аккумуляторы к
приемнику, Убедитесь, что тарелка автомата перекоса находится в
строго горизонтальном положении.

2. Настройка тарелки автомата перекоса.
Вам необходимо проделать следующие шаги:
1- Переподключите питание приемник и установите рычаг
сервомашинки так, чтобы угол между ней и шаровой тягой составлял
90° (Рис. 9).  2 - Отрегулируйте длину шаровой тяги так, чтобы тарелка
автомата перекоса встала в горизонтальное положение.

  Настройка лопастей

1. Проверка лопастей основного ротора. 1) проверьте, чтобы
фиксирующие винты не затянуты слишком сильно или слабо, 2)
проверьте вращаются ли лопасти на одном уровне, Неправильная
трассировка ведет к нестабильному полету.
2. Настройка лопастей основного ротора. 1) если фиксирующие
винты слишком ослаблены, затяните их немного; в обратном случае -
ослабьте. 2) Чтобы лопасти вращались на одном уровне, отрегулируйте
длину короткой шаровой тяги (рис. 10).




